Capitulo 12 (Herramientas)
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Codificacion

Tiene que realizar los siguientes movimientos.

En la siguiente pagina estd el cddigo.
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@ fjar A+E » cCOmMO MOtores en MoviMiento

@ fijar velocidad de movimiento al ) %

@ D+ ir €)= d.rame@ grados -
@ D+ ir (U~ d.rame@ grados ~
@; mover T = d.me@ cm =

@ D~ ir""')v d.rame@ grados -

@ D+ ir (M= d.rame@ grados
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Ahora vamos a realizar un segundo ejercicio con la segunda herramienta.

El siguiente cédigo QR te dird los pasos que tiene que realizar nuestro robot.

En la siguiente pagina tienes el cddigo:
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@!} fjar A+E » comO Motores en movimiento

@ fijar velocidad de movimiento al €)) %

Cwe ir ©)w Mame@ grados »

| MOVer l'-' mme@ cm *
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