Capitulo 7 (Base de conduccion 1)
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Codificacion

@ fjar C:D » como motores en MoviMmiento
@ fijar velocidad de movimiento al (@) %
B o CED ree @ -

@3} fjar CiD » como motores en movimiento
@ fijar velocidad de movimiento al (X)) %
B o CETED e @ -

P cuando se inicia el programa

@}, fjar C+D » como motores en Movimiento

@ fijar velocidad de movimiento al (€)) %

) mover CTETID) cvrsee @) e -
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Para controlar el giro en grados de nuestro coche con mayor precision, trabajaremos con el
angulo de guifiada, queremos que realice una rotacion sobre si mismo de 902 a la derecha.

Ahora te adjunto un video con el siguiente cddigo QR, para que intentes repetir el movimiento
de nuestro coche.

En la siguiente pagina tendras el cédigo.
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@ﬂ} fjar C:D) » CcOMO MOLOrEs en Mmovimiento

@ fijar velocidad de movimiento al ) %

@j parar movimiento
@ mover | - d.ramee cm =
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